Mobiilsed

robotid

MHKO0020
nadalaaruanne
Gruppi nimi Kratt Aruande number
Grupi juht Kristjan Maruste 1
Grupi liikmed Madis Lepiksaar, Oliver Mets, Stemo Ojavee Kuupidev
Grupi otsene Raivo Sell 08.02.11
juhendaja:

Aruanne tuleb laadida
grupi juhi poolt e-Sppe
keskkonda vastava
nidala juurde.
Nédalaaruande tihtaeg
on neljapéev kell 9:00
(hilinenud aruanded
saavad vihem punkte).
Kiisimuste korral votke
tihendust juhendajaga:
Raivo Sell V308
(6203201)

Piistitatud iilesanded (juhendajate poolt vdi eelmise nddala grupi plaanid)
Kaugjuhtimismooduli valik

Esialgse raami konstrueerimine

Mootorite valik

Ulekande valik

Esialgsed massi ja kiiruse arvutused

Masina pohikonstruktsiooni valik

Esialgne disain

Wiki

Animatsioon “Mina ja mu kaugjuhitav kaameraga robot”

Tehtud tood (Kirjeldage tookiiku, probleeme, ideid)
o Masina pohikonsesptsiooni valik
. Kaugjuhtimis mooduli vordlus (Xbee vs Sinthammas moodul)

Tulemused (konkreetsed tulemused ja valmidusaste (algstaadiumis -A, Prototiiiip -P, Valmis -V))
) Raami konstruktsioon — A

o Kaugjuhtimis mooduli valik - V

° Mootori valik — A

Probleemid (Kiiret lahendamist vajavad probleemid)
o Mootorite valik

Grupist soltumatud (vajavad juhendaja abi/otsust)
. Moodulite suurused, kaalud




Jargmise nidala tood (t66 nimetus, vajalikud vahendid, planeeritud tulemus koos
valmisdusastmega)

Lindi iilekande konstruktsioon ning pingutus (esialgne)
Konkreetsete mootorite valik

Uldmass, takistusmomendid(esialgsed)

Kaamera inf, mo6tmed, kaal jms.

EELARVE

Vaadata veelkord iile kaugjuhtimismoodulid

Kommentaarid ( jms, mis ei sobi eelpool toodud alajaotiste alla)

Lisad (graafiline materjal, tabelid, kirjeldused, jne.)

Esialgne konstruktsioon




Mootorite vordlustabel

Parameetrid 20PM-20M01-01B | 900-00008 DME33IBA 110064 | MM28 MOTS2
Véimsus -
Saadavus/hind? [ELFA ELFA ELFA ELFA Farnell OQomipood
Médtmed A7 40.5x15 60*35

DC
Tiip Samm-mootorid Continuous servo  [raudsiidamikuga DC rauavaba DC Samm
Pinge 5V, alalis 4.8-6V 12V 12V 36V 12v

41g koos

Kaal 22g pakendiga 95g
Hind 14.3 18.8 22 444 3
Moment 0.005 04 0.008 0.008 0.002
Kiirus 26 pis 60 p/min 3700 p/min 15500 p/min 8000p/min 9.4 pls
Samm 18 kraadi 7.5 kraadi
Vool 0.5A - 0.25A 0.385 0.22




